MKP TEKNOLDJi VE ROBOT YRRISMASI

TEMEL CIZGI IZLEYEN ROBOT SARTNAMESI

1) Amag

Cizgi izleyen robotlar, beyaz zemin ilizerindeki siyah ¢izgiyi ya da siyah zemin {lizerindeki
beyaz c¢izgiyi otonom takip etmek amaciyla tasarlanirlar. Endiistriyel alanda, siirekli bir
yerden baska bir yere mal tagima iglerinde bu otonom ¢izgi izleyen robotlar kullanilirlar.
Yapilmasi gereken, robotlarin takip edecekleri yol ¢izgisinin zemine ¢izilmesidir. Cizgi
izleyen robotlarda c¢izgiyi kaybetmemeyi saglayacak olan; dogru program, donanimsal
kontrol ve hizdir. Bu kategorideki otonom ¢izgi izleyen robotlar; parkur tizerindeki ¢izgileri
takip ederek, en kisa siirede ve hatasiz yolu tamamlamaya c¢alisirlar. Robotlarin amaci;
siralama yarigmasinda belirlenen parkuru en kisa siirede ve en az ceza puani ile
tamamlamaktir.

2) Tamimlar
Yarigma Organizasyon Komitesi

e Mustafakemalpasa ilce Milli Egitim Miidiirliigii
e  Mustafakemalpasa Mesleki ve Teknik Anadolu Lisesi

3) Cizgiizleyen Robotlar1 Hakkinda

i. Robotlar otonom olmak zorundadir. Herhangi bir kablolu veya kablosuz cihazla kontrol
edilemez.

ii. Robotlarin kiitlesi ile ilgili bir kisitlama yoktur. Test kutusunu gegen robotlarin agirligi
Olciiliir. Hakemler tarafindan kaydedilir. Agirlik oOlgiimiine pil dahildir. Agirlik
Ol¢limiinden sonra robota parca eklenemez veya ¢ikartilamaz. Aksi bir durum tespit
edilmesi durumunda robot diskalifiye edilir.

iii. Robotlarin boyu 280mm’yi, eni 180mm’yi ve yiiksekliginin 100mm’yi gegmemesi
gerekmektedir (Tekerlekler dahil). Robotlar yarismaya baglamadan once test kutusunda
test edilir. .
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Iv. Tekerlek Olarak: Cap1 65 mm’yi ve kalinligi 30 mm’yi gegmeyen tekerlek kullanilacaktir.
Yarigsmacilar, kullanacaklar1 tekerlekleri bu 6zellikte olacak sekilde imal edebilirler veya
bu 6zellikte olan tekerlekleri kullanabilirler.

v. Maksimum 8'li Cizgi Sensor Kart1 kullanilabilir.

vi. Batarya kutusu ile sarhos tekeri istege bagli olarak kullanilabilir.

vii. Kontrol kart1 olarak: Herhangi bir mikrokontrolorii veya hazir mikrokontrolorlii kartlar
kullanilabilirsiniz.

viii. Motor siiriicii olarak: Hazir Motor Shield’ler (Motor Siirticii Modiilleri) veya herhangi bir
elektronik kompanentle hazirladiginiz motor siirticiilerini kullanilabilirsiniz.

iXx. DC motor olarak: L rediiktorlii 6-12V 250rpm plastik dislili DC Motor kullanilmasi
zorunludur. Vakum motor kullanilamaz.
X. Robotun yer tutumunu saglayan her tiirlii vakumlu sistem yasaktir.

xi. Belirtilen 6l¢iilerin disindaki robotlar yarisma hakkina sahip olamazlar.

xii. Ilk giin robotlar hakem masasinda kayit altina alinacaktir. Kendilerine verilen etiket
robot gdvdesine yapistirlmahdir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin {izerine
yapistirtlmamalidir. Bu tiir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda robotu diskalifiye
eder.

Xiii. Yarigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan etiketin - sokiilmesi, yerinin
degistirilmesi ve etiketin zarar gormesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.

xiv. Hakem masasinda sistemde kayitli yarigmaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar
diskalifiye edilir.

xV. Elektronik elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni1 yerde olacak
sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun zarar gérmemesi
gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

xvi. Pistlerdeki dlgiilerde, yapim agamasinda genel yapiyr bozmayacak degisiklikler olabilir.

xvii. Yarigmalar sirasinda, pist etrafindaki 1gikli kayan yazi, kamera ve aydinlatmalardan
dolay1 yapilan itirazlar gegersiz sayilacaktir.

XViii. Ayrica robotlarin, pist i¢inde bulunan yiikselti, kiviim g6z Oniine alarak tasarlanmasi
tavsiye edilir.

4) Pist Hakkinda

Kullanilacak pist ile ilgili ayrintilar asagida verilmistir. Pistin sekli birebir ayn1 degildir.
Benzerlik teskil etmektedir. Yarigma pistinin goriintiileri; yarismaya gelindiginde, kesin kayit
giinii aciklanacaktir. Kullanilacak pist ile ilgili ayrintilar asagida verilmistir.

e Pist, gorselleri verildigi gibi siyah zemin beyaz seritli yollardan olusmaktadir.

e Pist lizerindeki ¢izgiler beyaz renk olup ¢izgiler 1942 mm genisligindedir.

e Yarigsmacilarin, kendi yarismalarindan 6nce pist alanina girmesi, pistte robot denemesi ve
ol¢lim almasi kesinlikle yasaktir.

e Yol iizerinde agis1 degisken dontisler vardir.

Baslama ¢izgisi yol baglangicindan iceridedir.
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Sekil 1. Cizgi Izleyen Robot Pisti él¢iileri (Olgiiler; mm biriminde verilmistir).

5) Yans ve Oynamis Hakkinda

» Her robot sirayla yarigir, bu sira kura ile belirlenir.

» Smrast gelen ekip yardimci hakeme geldiklerine dair bilgi vermelidir. Yarigma
cagrisindan itibaren 3 dakika igerisinde yarisma pisti alaninda hazir olunmasi
gerekmektedir, aksi durumda robot yarigsma diskalifiye edilir.

* Robot hakemin gosterdigi sekilde piste yerlestirilir.

* Robot pistte bir tur atar.

* Yarigma zamana kars1 yapilacaktir. Siire kronometre ile belirlenecektir.

* Yaris hakemin start bayragini kaldirmasiyla baglayacaktir. Yarigma sirasinda Robotun
yoldan ¢ikmasi gibi durumlarda kronometre saymaya devam eder.

» Hakem isaretinden sonra Start yapamayan robota 10 saniye ceza puani verilir ve tekrar
start yapmasi i¢in bir hak daha verilir. Yarismacilarin 3 start hakki vardir. ( Her start
yapamama durumunda ayri ayr1 10 saniye ceza puani verilir.) Uglincii kez start
yapamayan robot diskalifiye edilir.

» Robotlarin belirtilen hareket yoniinde pistte hareket etmeleri gerekir.

* Robotlarin ¢izgiyi takip etmeleri esastir. Govdesinin tamamu (tekerlekleri dahil) ¢izgi
disina ¢ikmis robotlar yoldan ¢ikmis sayilirlar. Bu karar yalnizca hakemler tarafindan
verilebilir. Hakem robotun ¢iktig1 yeri gosterir. Yarismaci robotunu hakemin gésterdigi
yere koyar. Bu arada siire islemeye devam eder. Yarigmaya devam edilir. Bu durumda

robota 10 sn yoldan ¢ikma cezasi verilir.
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BASLA BITIS

Sekil 2. Cizgi Izleyen Pist ceza baslangi¢ noktalar.

* Robot, A nolu ara baslangi¢ ¢izgisi ile B nolu ara baslangi¢ ¢izgisi arasinda herhangi
bir yerde yoldan ¢ikarsa A nolu baslangi¢ ¢izgisinin gerisine konularak yarismaya
devam edilir. (Bu durum yoldan ¢ikma sayilir.)

» Robot, B nolu ara baslangig ¢izgisi ile C nolu ara baslangig ¢izgisi arasinda herhangi bir
yerde yoldan ¢ikarsa B nolu baslangi¢ ¢izgisinin gerisine konularak yarismaya devam
edilir. (Bu durum yoldan ¢ikma sayilir.)

* Robot, C nolu ara baslangi¢ ¢izgisi ile D nolu ara baslangi¢ ¢izgisi arasinda herhangi
bir yerde yoldan ¢ikarsa C nolu baslangi¢ ¢izgisinin gerisine konularak yarismaya
devam edilir. (Bu durum yoldan ¢ikma sayilir.)

» Robot, D nolu ara baslangig ¢izgisi ile E nolu ara baslangig ¢izgisi arasinda herhangi bir
yerde yoldan ¢ikarsa D nolu baslangi¢ ¢izgisinin gerisine konularak yarigmaya devam
edilir. (Bu durum yoldan ¢ikma sayilir.)

* Robot bes (5) defa yoldan ¢ikarsa diskalifiye edilir.

* Robotun bir tur sonunda Bitis ¢izgisinden ge¢cmesi ile kronometre durur. Robot i¢in yarisma
bitmistir.

» Toplam siire=[(Kronometre siiresi + ceza siireleri toplami)] ile bulunur.

» En diisiik toplam siireyi elde eden robot birinci olarak ilan edilir.

» Toplam siire esitliginde ceza puani daha az olan robot digerine gore onceliklidir.

> Yine esitlik bozulmazsa robotlarin agirligina bakilir, en hafif robot kazanmis sayilir.
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6) Diger Kurallar

* Yarismaya Bursa ili Mustafakemalpasa ilgesi sinirlarinda Milli Egitim Bakanlii’na
bagli okullarda kayitli 6grenciler bagvurabilir. Katilimcilarin ¢alismalariin dereceye
girmesi durumunda katilimcilardan ayrica Ogrenim belgelerini ibraz etmeleri
istenecektir. Odiilleri kanuni temsilcileri (veli/danisman &gretmen) ile birlikte
verilecektir.

* Bu kategoriye en fazla 2 6grenciden olusacak ekip ve 1 danisman olarak basvuru
yapilabilir.

» Mola, bakim veya tamir zamani verilmez.

* Yola kalic1 bir iz veya isaret birakilamaz, zarar verilemez. Piste zarar veren robotlar
diskalifiye edilir.

» Robotlar pil veya batarya grubu gibi bir enerji kaynagi kullanabilirler. Sivi yanici enerji

kaynaklari kullanamazlar.

* Yanigmalar sirasinda robotlarin lastik teker ve pil degisikliginden baska robotlar
iizerinde bir degisiklik yapilamaz. Robot govdesinin degistirilmesi gibi fiziksel
gortiniim degisikliklerin hepsinde robot diskalifiye edilir.

* Yarig giinii robotlar hakem masasinda kayit altina alinacaktir. Kendilerine verilen
etiket robot govdesine yapistirilmalidir. Sokiiliip takilabilen malzemelerin iizerine
yapistirtlmamalidir. Bu tiir durumlarda hakem robotla ilgili bir sorunda robotu
diskalifiye eder. Pistlerdeki oOl¢iilerde, yapim asamasinda genel yapiyr bozmayacak

degisiklikler olabilir.

*  Yarigmalar sirasinda kayit masasinda yapistirilan etiketin - sokiilmesi, yerinin
degistirilmesi ve kare kodun zarar gormesi durumlarinda robot diskalifiye edilir.

» Hakem masasinda sistemde kayitli yarigmaci robot fotograflari ile eslesmeyen robotlar
diskalifiye edilir.

» Elektronik elemanlarin degistirilmesi gerektiginde ayni tip elemanlar ayni yerde olacak
sekilde degistirilebilir. Elemanlarin degistirilmesi sirasinda kare kodun zarar gérmemesi
gerekir. Aksi durumda robot diskalifiye edilir.

* Yarigsmalar sirasinda, pist etrafindaki 1s1ikli kayan yazi, kamera ve aydinlatmalardan

dolay1 yapilan itirazlar gecersiz sayilacaktir.
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1. MKP TEKNOLOJi VE ROBOT YARISMASI
TEMEL CIiZGi IZLEYEN PUAN CETVELI

TOPLAM
YOLDAN TOPLAM
CIKMA "
Start Yapmama Cezasl SURE
Yoldan Cikma Cezasl SAYISI (5
kere olmasi| (Kronom
etre SIRALAM
durumu siresi+ | A
Sira Kayit Robotun Adi Ro :
No Numarasl bo ngiask;i)i?i;)t ceza DERECESI
nu Her biri 10 SN_ cez.a sures| Her biri 10 SN ceza suresi olarak islenir e edilir.) streleri
nd olarak islenir toplami)
irh
g
Start Yapamama TOPLA
Sayisi TzELR/\EM Yoldan Cikma Sayisi M
SURE
1
2
3
4
5
6
7
8
9

*Yarisma Organizasyon Komitesi, pistlerdeki dlgiilerde, yapim asamasinda genel yapiyi
bozmayacak degisiklikler yapma hakkina sahiptir.

Not: Yarigsma Organizasyon Komitesi isbu belge ve eklerde degisiklik yapma hakkina sahiptir.
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